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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét polegajacych na wykonaniu robét
murowych Scian.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru Robdt, ktore
zostang zrealizowane w ramach zadania: ,,Przebudowa pomieszczen Ztobka Samorzadowego w Ozimku na
potrzeby nowego oddziatu ztobkowego”.

w zakresie wykonania i odbioru rob6t murowych:

e Sciany dziatowe projektowane

e  zamurowania w $cianach istniejgcych

e przemurowania fragmentdw Scian istniejacych

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczac zasad prowadzenia nastepujacych robot: wykonanie robét
murowych $cian dziatowych piwnic.

1.4. Okreslenia podstawowe

Element murowy jest to drobno lub sredniowymiarowy wyréb budowlany przeznaczony do recznego wznoszenia
konstrukcji murowych.

Zaprawa murarska jest to zaprawa budowlana przeznaczona do stosowania w konstrukcjach budowlanych do
spajania elementéw murowych.

Wyroby pomocnicze sg to réznego rodzaju wyroby metalowe lub z tworzyw sztucznych stosowane w
konstrukcjach murowych jako elementy uzupetniajgce, tj. kotwy, tgczniki, wsporniki, nadproza, wzmocnienia spoin.
Warstwa konstrukcyjna — czesé Sciany oparta na fundamencie, przenoszaca obcigzenia wtasne muru, obcigzenia
od stropéw, od zabudowy otworéw i mocowanych elementéw instalacyjnych i wyposazenia.

Kotwienie — mocowanie warstwy izolacyjnej, lub elementéw instalacji i wyposazenia w warstwie nosnej.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Polskimi Normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania Ogdine”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz zgodno$é z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace Robét podano w ST.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Uwaga

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg okresleniu pozadanego standardu
wykonania i okresleniu wtasciwosci i wymogow technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych
rozwigzan.

Dopuszcza sie zamienne rozwigzania (w oparciu na produktach innych producentéw) pod warunkiem:

e  spehienia tych samych wtasciwosci technicznych

e  przedstawieniu zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania)

e uzyskaniu akceptacji projektanta i inzyniera budowy

2.2 Warunki ogdlne stosowania materiatéw

Elementy murowe
Rozréznia sie kategorie | i kategorie Il elementéw murowych.
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e Do kategorii | zalicza sie elementy murowe, ktérych producent deklaruje, ze w zakitadzie stosowana jest
kontrola jakosci, ktérej wyniki stwierdzajg, ze prawdopodobienstwo wystgpienia sredniej wytrzymatosci na sciskanie
mniejszej od wytrzymatosci zdeklarowanej jest mniejsze niz 5%.

e Do kategorii Il zalicza sie elementy murowe, ktérych producent deklaruje ich wytrzymato$¢ $rednig, a pozostate
wymagania kategorii | nie sg spetnione.

Wiasciwosci elementow murowych powinny byé zgodne z wymaganiami podanymi w polskich normach
przedmiotowych lub aprobatach technicznych.

Klasy elementéw oraz ich wiasciwosci nalezy dobieraé w zaleznosci od rodzaju i przeznaczenia konstrukcji,
przewidywanych wartosci obcigzen dziatajacych na konstrukcje ora warunkéw srodowiskowych.

2.3 Mury z cegly ceramicznej

Cegty petne zwykte produkowane sg wg PN-75/B-12001.

Kazda sciana powinna by¢ wykonana z elementéw jednej klasy i jednego wymiaru. Przy wykonywaniu muréw silnie
obcigzonych na zaprawie cementowej, konieczne jest moczenie cegty suchej. R6znica poziomoéw poszczegdinych
czesci muréw podczas wykonywania danego budynku nie powinna przekracza¢ 4m. W zwyktych murach ceglanych
nalezy przyjmowac nastepujgce grubosci spoiny:

e 12mm w spoinach poziomych, przy czym grubos¢ maksymalna nie powinna przekracza¢ 17mm, a minimalna
10mm,

e 10mm w spoinach pionowych, maksymalna nie powinna przekracza¢15mm, a minimalna 5mm .

Liczba cegiet uzytych w potéwkach do muréw nos$nych nie powinna przekraczaé 15%.

2.4 Zaprawy do muréw z cegly w projektowanym budynku nalezy wykonywa¢ cementowe lub wapienno
cementowe w zaleznosci od dyspozycji projektowych. Przygotowanie zapraw powinno by¢ wykonane
mechanicznie. Zuzycie przygotowanej zaprawy powinno nie przekraczac:

e 8 godz. dla zaprawy wapienngj,

e 3 godz. dla zaprawy cementowo-wapiennej,

e 2 godz. dla zaprawy cementowe;.

Do zapraw przeznaczonych do wykonywania robét murowych nalezy stosowacé piasek rzeczny lub kopany.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST ,Wymagania ogélne”

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wyznaczania i sprawdzania kierunku, wymiardw i ptaszczyzn sg stosowane nastepujace narzedzia: pion
murarski, tata murarska, linia wazna (linia pozioma) do wyznaczenia i sprawdzania ptaszczyzn, waz wodny do
wyznaczenia jednakowych pozioméw, poziomica uniwersalna, tata kierunkowa, warstwomierz do wyznaczania
poziomoéw poszczegdlnych warstw, do zaczepiania sznura i do wyznaczania kierunku, sznur murarski, kagtownik
murarski, wykréj. Do przechowywania materiatéw budowlanych: kastra, szufla do zaprawy, szkopek do wody, palety
na elementy murowe, itp...

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace Transportu podano w ST ,Wymagania ogdéine”

Wyroby budowlane do rob6t murowych moga byé przewozone réznymi srodkami transportu. Przewozi sie je luzem,
ale z uwagi na mozliwo$¢ uszkodzen w trakcie transportu, zatadunku i roztadunku, a pdzniej w czasie
magazynowania, nalezy raczej dostarcza¢ wyroby na paletach. Wyroby na paletach taduje sie i roztadowuje sie
jedynie mechanicznie. Palety nalezy ustawi¢ Scisle jedna obok drugiej, rownomiernie na catej powierzchni, miedzy
burtami pojazdu transportowego a paletami trzeba zachowaé odpowiedni dystans. Palety powinny by¢ tak
ustawione, aby mozliwy byt wytadunek obustronny. Zatadunek i wyladunek wyroboéw luzem odbywa sie recznie.
Wyroby nalezy uktadac Scisle jeden obok drugiego, dtuzszym bokiem w kierunku jazdy. Wysoko$¢ tadunku nie
moze przekracza¢ wysokosci burt pojazdu.
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5. WYKONANIE ROBOT

e  Mury powinny byé wznoszone warstwami z zachowaniem prawidtowego wigzania i wymaganych grubosci
spoin oraz zgodnie z rysunkami roboczymi. W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé $ciany nosne i filary. Sciany
dziatowe nalezy murowac po zakonczeniu $cian konstrukcyjnych poszczegdinych kondygnaciji, a $ciany dziatowe z
elementoéw gipsowych nalezy murowaé po wykonaniu stanu surowego budynku.

e  Mury nalezy wznosi¢ réwnomiernie na catej ich dlugosci i powierzchni budynku. Réznica poziomow
wznoszenia nie powinna przekracza¢ 4m w przypadku muréw z cegty i 3,0m w przypadku muréw z blokow i
pustakéw. W miejscach potaczern muréw wznoszonych niejednocze$nie nalezy stosowal zazebione strzepia
koncowe. Przy wiekszych réznicach pozioméw wznoszenia nalezy stosowaé strzepia schodowe lub przerwy
dylatacyjne.

o  Konstrukcje murowe powinny byé w trakcie wykonywania zabezpieczone przed oddziatywaniem warunkéw
atmosferycznych (np. niskich temperatur, deszczu, $niegu, kurzu) za pomoca folii, mat itp.

e  Warunki wykonania konstrukcji z elementéw murowych w okresie obnizonych temperatur powinny zapewniaé
wigzanie i twardnienie zaprawy zgodnie z przygotowanymi procedurami technologicznymi.

e Sciany z elementéw murowych powinny byé usztywnione na poziomie stropéw kazdej kondygnacji za pomoca
wiencow zelbetowych.

5.1. Szczegétowe zasady wykonywania Robo6t

Przed rozpoczeciem robét murowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole co najmniej:

e  zgodnosci wykonania robét ziemnych i usytuowanie fundamentow,

e  zgodnosci usytuowania, wymiaréw i katow skrzyzowania scian,

e  zgodnosci wlasciwosci elementéw murowych i zapraw z ustaleniami projektowymi,

e  sprawnosci stosowanego sprzetu

Sprawdzi¢ w projekcie konstrukcyjnym, zgodnie z PN-B-03002:1999, zatozenia dotyczace przyjetej kategorii
wykonania robét murowych oraz kategorii elementéw murowych. W przypadku sytuacji, w ktérej przyjete w
projekcie zatozenia sg korzystniejsze od zaistniatych na budowie, konieczna jest analiza stanu bezpieczenhstwa dla
nowych warunkéw wykonania przez projektanta konstrukcji dla nowych warunkéw wykonana przez projektanta
konstrukcji. Sprawdzi¢ jakos¢ elementéw murowych i zapraw, wymagajac od producentéw wyrobdw i certyfikatow
zgodnosci lub deklaracji zgodnosci lub tez prowadzgc badania we wtasnym zakresie i oceniajac je zgodnie z PN-B-
03002:1999.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robo6t podano w ST ,Wymagania ogdine”

6.2. Zakres badan prowadzonych w czasie budowy

Inzynier moze w dowolnym czasie dokonywac kontroli i pomiaréw sprawdzajacych zachowanie reziméw
wymiarowych — pionu, poziomu $cian i ich elementéw, grubosci i stopnia wypetnienia spoin, sposobu wigzania
elementéw muru.

6.3. Tolerancje wykonania

Wymagania ogoélne

Rozréznia sie tolerancje normalne klasy N1 i N2 oraz specjalne. je$li w ustaleniach projektowych wymagania
dotyczace tolerancji nie sg podane, stosuje sie klase N1. Klase tolerancji N2 zaleca sie w przypadku wykonywania
elementéw szczegdlnie istotnych z punktu widzenia niezawodnos$ci konstrukcji o powaznych konsekwencjach
zniszczenia oraz zaleznosci od specyfiki wymagan zwigzanych z uzytkowaniem lub wykonaniem obiektu.
Doktadnos¢ pomiaréw odchytek geometrycznych powinna wynosi¢ 1mm.

Odchylenia poziome wzdituz usytuowania podpér i elementéw powinny byé mierzone w stosunku do osi podtuznych
i poprzecznych osnowy geodezyjnej pokrywajgcych sie z osiami $cian i filaréw.

Odchylenia poziome wzdiuz wysokosci budynku powinny przyjmowac wartosci réznoimienne w stosunku do ukfadu
odniesienia. W przypadku stwierdzenia odchylen o charakterze systematycznym nalezy podja¢ dziatania
korygujace.
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System odniesienia

Przed przystgpieniem do robot na budowie nalezy ustali¢ punkty pomiarowe zgodne z przyjetg osnowg geodezyjna,
stanowigce przestrzenny ukfad odniesienia do okreslania usytuowania elementéw konstrukcji zgodnie z PN-87/N-
02351 i PN-74/N-02211.

Punkty pomiarowe powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Sciany
Dopuszczalne odchytki wymiardw i usytuowania scian jednej kondygnaciji nie powinny by¢ wieksze od podanych w
tablicy. Dopuszczalne odchylenie usytuowania $ciany na poziomie dowolnej n-tej kondygnacji budynku na
wysokosci h; [mm] w stosunku do osi pionowej od poziomu fundamentu nie powinno byé¢ wieksze niz:
hi/300 n przy klasie tolerancji N1,
hi/400 n przy klasie tolerancji N2,

Dopuszczalne odchyiki wymiardw i usytuowania scian jednej kondygnaciji

Klasa tolerancji

Odchytka [mm] N J 3

Wysokos¢ i dlugos¢ dla kazdego pomieszczenia 20 10
Usytuowanie $ciany w_planie_w stosunku do osi 10 5

pomiarowe;j
Odlegtos¢ sagsiednich $cian w swietle 15 10
Odchylenie od pionu $ciany o wysokosci h h/300 h/400
Wygiecie z ptaszczyzny sciany 10 lub h/750 5 lub h/1000

Dopuszczalne odchyiki grubosci muréw nie powinny przekraczac:

e 10 mm w przypadku muréw petnych oraz

e 20 mm w przypadku muréw szczelnych.

Dopuszczalne odchylenie $cian murowanych od ptaskiej powierzchni (zwichrzenie i skrzywienie) nie powinno by¢
wieksze niz:

a) naodcinku 1m:

e 5 mm przy klasie tolerancji 1N,

e 3 mm przy klasie tolerancji N2.

b) na odcinku catej Sciany:

e 20 mm przy tolerancji N1,

e 10 mm przy tolerancji N2.

Dopuszczalne odchylenie wymiaru budynku L (szerokosci lub dtugosci w metrach) na kazdym poziomie nie
powinno by¢ wieksze niz:

e 20 mm przy L:S 30m,

e 0,25 (L+50) przy L>30m, i nie wigksze niz 50mm.

Dopuszczalne odchylenie wymiaréw otworéw w Swietle ocieznic nie powinno by¢ wieksze niz:

a) przy wymiarze otworu do 1,0 m

. +15, -10 mm przy klasie tolerancji N1.

. +6, -3 mm przy klasie tolerancji N2,

b) przy wymiarze powyzej 1,0 m

. +15, -10 mm przy klasie tolerancji N1,

. +10, -5 mm przy klasie tolerancji N2.

Dopuszczalne odchylenie muru o dtugosci L (w mm) powodujgce jego skionnosé (odchylenie od obrysu) w
ptaszczyznie nie powinno by¢ wieksze niz:

. L/100<20 mm przy klasie tolerancji 1N

. L/200<10 mm przy klasie tolerancji 2N

Kontrola, badania i odbior robét

W zaleznosci od typu i uzytkowania konstrukcji rozroznia sie dwie klasy kontroli wykonania elementow konstrukc;ji:

. | — klasa kontroli zwyktej

e |l —Kklasa kontroli rozszerzonej

Kontrola dotyczy wtasciwosci stosowanych wyrobow i materiatdw oraz wykonania robot. Klasa kontroli moze
odnosi¢ sie do wykonanej konstrukcji, okreslonych elementéw konstrukcji lub okreslonych operacji. Jesli w
ustaleniach projektowych nie stwierdza sie inaczej, przy wykonywaniu robét murowych stosuje sie klase kontroli 1.
Kontrole rozszerzong zaleca sie w przypadku wykonywania konstrukcji lub elementéw szczegdlnie istotnych z
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punktu widzenia niezawodnosci i 0 powaznych konsekwencjach zniszczenia oraz w przypadku szczegolnych
wymagan funkcjonalnych.

Dokumentacja z dziatarh i wynikow kontroli powinna zawiera¢ wszystkie dokumenty planowania, rejestr wynikow
oraz rejestr niezgodnosci i dziatah komercyjnych. Doktadno$¢ wymiardw i usytuowania naroznikdw oraz wybranych
$cian budynku podlega kontroli ciggte;.

Badania materiatéw i wyrobow

Badania wiasciwosci materiatow i wyrobéw powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami podanymi w
normach i aprobatach technicznych. Potwierdzenie wtasciwosci materiatdw i wyroboéw z kazdej dostawy powinno
by¢ podane:

e w zaswiadczeniach z kontroli

e W zapisach w dzienniku budowy

e winnych dokumentach.

Kazda dostawa materiatéw lub wyroboéw powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje
zgodnosci. Transport, dostawa, odbior i przechowywanie materiatdbw powinn byé zgodne z wymaganiami norm i
aprobat technicznych. Przy odbiorze elementéw murowych na budowie nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ typu, rodzaju,
klasy, wymiaréw i asortymentu elementéw murowych z wymaganiami podanymi w projekcie lub w specyfikacji
technicznej.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ustalenia ogélne dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST ,Wymagania ogéine”

8. OBMIAR ROBOT

1. Ogdlne zasady dot. obmiaru Rob6t podano w ST 00
2. Jednostkg obmiaru $cian grubych — 1m?®,
3

Jednostkg obmiaru $cian cienkich jest — im?,

9. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-68/B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarowych elementéw z autoklawizowanego betonu
komarkowego. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegty. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

e  PN-EN 1015-1:2000, PN-EN 1015-2:2000, PN-EN 1015-3:2000, PN-EN 1015-4:2000, PN-EN 1015-6:2000 i
PN-EN 1015-7:2000;
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